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Verfahren und Vorrichtung zur Obermittlung von Mefldaten 

Es wird eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Obermittlung 
von Meftdaten zwischen einer Objektdetektionseinrichtung und 
einer Auswerteeinrichtung vorgeschlagen, wobei die 
Auswerteeinrichtung ein Datenpaket fUr eine konstante, 
vorbestimmte Anzahl erkannter Objekte an die 
Obj ektdetektionseinrichtung sendet, die 
Objektdetektionseinrichtung die aktuellen Mefidaten der 
erkannten Objekte in das Datenpaket einfugt und die 
Vorrichtung mittels des AnschluJBelements zu einem Datenbus 
das Datenpaket auf den Datenbus ausgibt. 

Stand der Technik 

Aus der Verof fentlichung ^Adaptive Cruise Control System 
Aspects and Developments Trends" von Winner, Witte et al . 
verof fentlicht auf der SAE International Congress and 
Exposition, Detroit, 26. - 29. Februar 1996 ist ein 
adaptiver Geschwindigkeitsregler bekannt, der mittels 
Radarstrahlung vorherf ahrende Fahrzeuge erkennt und in 
Abhangigkeit der erkannten Objekte eine Abstands- bzw: 
Geschwindigkeitsregelung vornimmt. Aus dieser 
Ver5f fentlichung ist bekannt, dass MeJidaten beziiglich 
erkannter Objekte von einem Radarsystem * an einen ACC-Regler 
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iibertragen werden, wobei beide Einrichtungen in einem 
gemeinsamen Geh&use untergebracht sind. 

Kern und Vorteile der Erfindung 

Kern der vorliegenden Erfindung ist es, Daten zwischen einer 
Objektdetektionseinrichtung und einer Auswerteeinrichtung 
auszutauschen, wobei fUr den Austausch der Daten ein 
Datenpaket fur eine konstante, vorbestimmte Anzahl erkannter 
Objekte an die Objektdetektionseinrichtung gesendet wird. 
Weiterhin ist es der Gegenstand der Erfindung, dass die 
Auswerteeinrichtung der Objektdetektionseinrichtung ein 
Abstands- und/oder Geschwindigkeitsf enster vorgibt und die 
Objektdetektionseinrichtung nur die gemessenen Objektdaten 
tibermittelt, deren Objekte innerhalb dieses Abstands- 
und/oder Geschwindigkeitsf ensters liegen. 

Erfindungsgemafi wird dieses durch die Merkmale der 
unabhangigen Anspruche gelost. Vorteilhafte Weiterbildungen 
und Ausgestaltungen ergeben sich aus den Unteranspruchen. 

Vorteilhaf terweise fttgt die Vorrichtung zur Erfassung von 
Objekten, die mindestens eine Objektdetektionseinrichtung 
sowie ein Anschluftelement zu einem Datenbus aufweist, die 
aktuellen Mefidaten der erkannten Objekte in das Datenpaket 
ein, wobei das Objekt mit der geringsten Entfernung zur 
Objektdetektionseinrichtung gekennzeichnet wird. Diese 
Kennzeichnung geschieht vorteilhaf terweise durch das Setzen 
eines Flags, das die Objektdaten des n&hesten Objektes 
identifiziert oder durch das Einschreiben der Daten in das 
Datenpaket an einer vorbestimmten Stelle des Datenpakets, 
beispielsweise an erster Stelle oder an letzter Stelle. 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass das 

Objektdetektionssystem eine Sende- und Empf angseinrichtung 
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fiir Radarstrahlung umfafit und/oder das 

Objektdetektions system eine Sende- und Empf angseinrichtung 
far Lidarstrahlung umfaiit und/oder das 

Objektdetektions system eine Empf angseinrichtung fur ein 
Bildverarbeitungssystem, beispielsweise eine Videokamera 
oder eine Stereovideokamera umfaftt. 

Vorteilhafterweise ist der Datenbus zur Obertragung der 
Daten zwischen der Vorrichtung zur Objekterf assung und der 
Vorrichtung zur Weiterverarbeitung der Daten ein CAN-Bus . 
Dieser Bus arbeitet besonders zuverlassig und ist 
kostengiinstig zu realisieren. 

Vorteilhafterweise wird die erf indungsgemafte Vorrichtung in 
einem Kraf tf ahrzeug eingesetzt, wobei insbesondere der 
Einsatz in einer Einrichtung zur adaptiven 
Geschwindigkeitsregelung im Sinne einer 
Abstandskonstantregelung bzw. einer 

Geschwindigkeitskonstantregelung vorgesehen ist. Durch den 
modularen Aufbau derartiger Systeme, bei denen Sensoreinheit 
und Steuergerat getrennt angeordnet sein konnen, bietet sich 
der Einsatz des erf indungsgem&Gen Gegenstandes an. 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die Kennzeichnung der 
Mefidaten des Objektes, das die geringste Entfernung zur 
Objektdetektions einrichtung aufweist, gekennzeichnet wird. 
Diese Kennzeichnung erfolgt beispielsweise mittels eines 
Flags und/oder durch das Einschreiben der Objektdaten in das 
Datenpak'et an einer vorbestimmten Stelle. Diese vorbestimmte 
Stelle kann insbesondere der erste Objektdatenplatz oder der 
letzte Objektdatenplatz sein. 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die 

Objektdetektionseinrichtung in das Datenpaket einfugt, ob 
das jeweilige Objekt bereits im vorherigen 
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Datenaustauschzyklus erfaBt war oder ob es sich um ein 
erstmalig detektiertes Objekt handelt. Dies kann 
beispielsweise durch das Setzen eines vorbestimmten Flags 
geschehen. 

Besonders vorteilhaft ist es, dass das Datenpaket, das von 
der Einrichtung, die mindestens eine 

Weiterverarbeitungseinrichtung aufweist, an die Einrichtung 
gesendet wird, die mindestens ein Objektdetektionssystem 
aufweist, die Objekte enthalt, deren MeJidaten im 
vorangegangenen Datenaustauschzyklus von der Einrichtung, 
die das Objektdetektionssystem aufweist, an die Einrichtung, 
die die Weiterverarbeitungseinrichtung aufweist, gesendet 
wurden. Hierdurch kann die Einrichtung, die das 
Objektdetektionssystem aufweist, feststellen, ob das 
betreffende Objekt wiederholt detektiert wurde oder bereits 
im vorherigen Meflzyklus detektiert wurde. Diese Funktion ist 
auch realisierbar, indem die Vorrichtung, die das 
Objektdetektionssystem aufweist, die Daten an die 
Vorrichtung sendet, die die Weiterverarbeitungseinrichtung 
aufweist und die Weiterverarbeitungseinrichtung die Daten 
der vorherigen Obertragung speichert und mit diesen 
vergleicht. 



Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die Einrichtung zur 
Weiterverarbeitung der Mefidaten der 

Objektdetektionseinrichtung eine Entf ernungsgrenze und/oder 
eine Geschwindigkeitsgrenze vorgibt und die 
Objektdetektionseinrichtung nur die erkannten Objekte 
beriicksichtigt, deren Entfernung zur 

Objektdetektionseinrichtung unterhalb der vorgegebenen 
Entfernungsgrenze liegt und/oder deren 
Relativgeschwindigkeit in Bezug auf das 
Objektdetektionssystem unterhalb der vorgegebenen 
Geschwindigkeitsgrenze liegt. Hierdurch kann man das 
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Datenaufkommen reduzieren, indem nur die Objekte 
berucksichtigt werden, die am relevantesten sind, also sich 
in unmittelbarer Nahe der Detektionseinrichtung befinden. 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass das Datenpaket, das fur 
• eine konstante, vorbestimmte Anzahl an Objekten vorgesehen 
ist, Meibdaten ftir 8, 16 oder 32 Objekte vorsieht. Das 
Vorsehen von 8, 16 oder 32 Objektdatenplatzen in dem 
Datenpaket erlaubt eine besonders effiziente Nutzung der zur 
Verftigung stehenden Hardware-Res sourcen. 



Von besonderer Bedeutung ist die Realisierung des 
erfindungsgemaJlen Verfahrens in der Form eines 
Steuerelements, das ftir ein Steuergerat einer adaptiven 
Abstands- bzw. Geschwindigkeitsregelung eines Kraf tfahrzeugs 
vorgesehen ist. Dabei ist auf dem Steuerelement ein Programm 
gespei chert, das auf einem Rechengerat, insbesondere auf 
einem Mikroprozessor ablauffahig und nur zur Ausfuhrung des 
erfindungsgemailen Verfahrens geeignet ist. In diesem Fall 
wird also die Erfindung durch ein auf dem Steuerelement 
abgespeichertes Programm realisiert, so dass dieses mit dem 
Programm versehene Steuerelement in gleicher Weise die 
Erfindung darstellt wie das Verfahren, zu dessen Ausfuhrung 
das Programm geeignet ist. Als Steuerelement kann 
insbesondere ein elektrisches Speichermedium zur Anwendung 
kommen, beispielsweise ein Read-Only-Memory. 

Weitere Merkmale, Anwendungsm5glichkeiten und Vorteile der 
Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung ' . 
von Ausfiihrungsbeispielen der Erfindung, die in den Figuren 
der Zeichnung dargestellt sind. Dabei bilden alle 
beschriebenen oder dargestellten Merkmale far sich oder in 
beliebiger Kombination den Gegenstand der Erfindung, 
unabhangig von ihrer Zusammenfassung in den Patentanspriichen 
oder deren Rtlckbeziehung sowie unabhangig von ihrer 
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Formulierung bzw. Darstellung in der Beschreibung bzw. in 
den Zeichnungen. 

Zeichnungen 

Nachfolgend werden Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung anhand 
von Zeichnungen erlautert. Es zeigen 

Figur 1 eine schematische Darstellung der erf indungsgemaiien 
Vorrichtung, 

Figur 2 ein Ablauf diagramm, das eine Variante des 
erfindungsgemalien Verfahrens darstellt und 

Figur 3 ebenfalls ein Ablaufdiagramm, das eine weitere 

Ausfuhrungsform des erf indungsgemalien Verfahrens 
darstellt. 

Beschreibung von Ausftihrungsbei spiel en 

In Figur 1 ist die schematische Darstellung der 
erf indungsgemalien Vorrichtungen dargestellt. Zu erkennen ist 
die Vorrichtung zur Objekterfassung 1, die mindestens eine 
Objektdetektionsrichtung 2 sowie ein AnschluJielement an 
einen Datenbus 3 aufweist. Die Objektdetektionseinrichtung 2 
ist mit dem AnschluJielement an einen Datenbus 3 verbunden, 
uber den Daten ausgetauscht werden kdnhen. Weiterhin ist 
eine Sende- und Empfangseinrichtung 4 dargestellt, mittels 
der die Objektdetektionseinrichtung 2 Radarstrahlung Oder 
Lidarstrahlung aussenden kann, die an einem mSglicherweise 
erkannten Objekt 5 reflektiert wird und von der Sende- und 
Empfangseinrichtung 4 empfangen wird. Im Falle, dass die 
Objektdetektionseinrichtung 2 als Bilderf assungseinrichtung 
ausgebildet ist, handelt es sich bei der Einrichtung 4 urn 
eine reine Empfangseinrichtung, da in diesem Fall ein 
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Aussenden von Sendesignalen nicht erforderlich ist. Die 
Objektdetektionseinrichtung 2 empfangt die an den Objekten 5 
reflektierten Signale und ermittelt als Objektmefidaten 
mindestens eine der Grofien Abstand des Objekts zur 
Objektdetektionseinrichtung, Relativgeschwindigkeit des 
Objekts zur Objektdetektionseinrichtung oder 
Absolutgeschwindigkeit des Objekts, Relativbeschleunigung 
des Objekts zur Objektdetektionseinrichtung oder 
Absolutbeschleunigung des Objekts, Querversatz des Objekts 
bezogen auf die Zentralachse der Objektdetektionseinrichtung 
od£r Quergeschwindigkeit des Objekts beziiglich der 
Zetralachse der Objektdetektionseinrichtung. Die zur 
Auswertung vorgesehenen Gr6fien, die mindestens eine der 
aufgefUhrten GrSJien umfaflt, wird von der 
Objektdetektionseinrichtung 2 in ein Datenpaket 
eingeschrieben, in dem Platz fttr eine vorbestinimte Anzahl an 
Objekten mit den relevanten Meflgroften vorgesehen ist. Dieses 
Datenpaket wird uber das Anschluflelement an einen Datenbus 
3, das auch ein Gateway sein kann, mittels des Datenbusses 9 
an eine AnschluAeinrichtung an einen Datenbus 8, die auch 
ein Gateway sein kann, einer Vorrichtung zur 
Weiterverarbeitung 6 weitergeleitet . Neben dem 
Anschlufl element zu einem Datenbus 8 weist die Vorrichtung 
zur Weiterverarbeitung mindestens eine 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 auf. Dieser 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 werden die Melidaten des 
empfangenen Datenpaketes zugeftihrt und fur die jeweils 
vorgesehenen Anwendungen verarbeitet. 

Gemafi eines Ausftthrungsbeispiels ist es denkbar, dass die 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 das Datenpaket mittels des 
AnschluBelementes an einen Datenbus 8 zurttcksendet, wobei in 
diesem Datenpaket lediglich die Objektbezeichnungen der 
empfangenen Objekte vorgesehen sind. Dieses zurtickgesendete 
Paket wird von dem An schlufi element an einen Datenbus 3 
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empfangen und an die Ob jektdetektionseinrichtung 2 
weitergegeben. Dort werden die von der Vorrichtung zur 
Weiterverarbeitung 6 gesandten Objekte mit den aktuell 
detektierten Objekten verglichen und entschieden, ob das 
jeweilige Objekt ein neu detektiertes Objekt ist oder ob es 
sich hierbei urn ein wiederholt detektiertes Objekt handelt, ■ 
Die MeflgrSllen der erkannten Objekte 5 werden von der 
Ob jektdetektionseinrichtung 2 in das Datenpaket geschrieben, 
•wobei auch eingetragen wird, ob es sich urn ein neu erkanntes 
oder wiederholt erkanntes Objekt handelt, sowie das am 
nahesten zur Ob jektdetektionseinrichtung 2 erkannte Objekt 5 
gesondert markiert. Diese Markierung kann beispielsweise 
durch das Setzen eines Flags in dem zu markierenden 
ObjektgroJiensatz des Datenpakets geschehen oder aber durch 
das Einschreiben der Meligr6flen an einem speziell bestimmten 
Platz des Datenpaketes, beispielsweise an erster oder 
letzter Stelle. Das auf diese Art und Weise aktualisierte 
Datenpaket wird wiederum uber die Anschluflelemente an einen 
Datenbus 3, 8 sowie den Datenbus 9 an die 

Weiterverarbeitungseinrichtung 7 gesendet, -in der die neuen 
Daten entsprechend weiterverarbeitet werden. 

Gemafl einer weiteren Ausf uhrungsf orm gibt die 

Weiterverarbeitungseinrichtung 7 mittels des Datenpaketes an 
die Objetkdetektionseinrichtung 2 neben den Bezeichnungen 
der im vorherigen Mefizyklus erkannten Objekte 5 auch eine 
Entfernungs- und/oder Geschwindigkeitsgrenze vor, die im 
weiteren auch als D/V-Fenster bezeichnet wird. Dieses D/V- 
Fenster besteht aus einem Grenzabstand und/oder einer 
Grenzgeschwindigkeit, die an die Ob j ektdetektionseinrichtung 
2 mittels des Datenpakets ttbermittelt werden. Die 
Ob jektdetektionseinrichtung 2 filtert daraufhin die 
erkannten Objekte 5 dahingehend, dass nur die Objekte 5 
weiterverarbeitet und an die Weiterverarbeitungseinrichtung 
7 ubermittelt werden, deren Abstande zum Sende- und 
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Empfangselement 4 geringer sind als die von der 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 vorgegebene 
Entfernungsgrenze ist und/oder deren detektierte 
Geschwindigkeiten unterhalb der von der 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 vorgegebenen 
Geschwindigkeitsgrenze ist. Durch diese Maflnahme wird die 
Anzahl der erkannten Objekte 5 auf den Bereich begrenzt, der 
fur die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 von besonderem 
Interesse ist, wodurch die Objektdetektionseinrichtung 2 das 
zu iibermittelnde Datenauf koiranen reduziert. Eine Ubermittlung 
des D/V-Fensters ist nur dann erf orderlich, wenn die 
Geschwindigkeit und/oder Abstahdsgrenzwerte verandert werden 
sollen. Ansonsten speichert die Objektdetektionseinrichtung 
2 die zuletzt ubersandten Abstands- und 

Geschwindigkeitsgrenzwerte und filtert die Objekte nach den 
zuletzt ubermittelten Grenzwerten. 

In Figur 2 ist ein Ablauf diagramm des erf indungsgemaflen 
Verfahrens dargestellt. In Block 10 ist vorgesehen, dass die 
Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 6 an die Vorrichtung zur 
Objekterfassung 1 ein Datenpaket sendet, das die im 
vorherigen Mefizyklus erkannten Objekte enthalt. Dieses 
Datenpaket wird uber ein Anschluiielement an einen Datenbus 
8, das auch ein Gateway sein kann, einen Datenbus 9, sowie 
ein Anschluftelement an einen Datenbus 3, das ebenfalls ein 
Gateway sein kann, tibermittelt . In einem nachsten Schritt, 
der als Block 11 dargestellt ist, tr^gt die 
Objektdetektionseinrichtung 2 die Meflgrofien der erkannten 
Objekte 5 in das Datenpaket ein, wobei zu den jeweiligen 
Objektdaten zusatzlich vermerkt wird, ob es sich hierbei um 
ein neu erkanntes Oder um ein wiedererkanntes Objekt 
handelt. Weiterhin kann vorgesehen sein, dass das Objekt 5 
mit dem geringsten Abstand zur Sende- und 

Empfangseinrichtung 4 gesondert gekennzeichnet wird, indem 
beispielsweise die betreffenden Objektmeftdaten mittels eines 
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Flags gekennzeichnet werden Oder die ObjektmeBdaten an einer 
vorbestimmten Stelle in das Datenpaket geschrieben werden. 
Im darauffolgenden Schritt 12, wird das Datenpaket von der 
Objektdetektionseinrichtung 2 an eine 

Weiterverarbeitungseinrichtung 7 tibermittelt . Im Schritt 13 
liest die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 die tibermittelten 
Mefldaten aus dem Datenpaket aus und schickt das Paket, das 
nunmehr nur noch die Objektbezeichnungen enthalt, in dem 
darauf folgenden Schritt 10 wieder an die 
Objektdetektionseinrichtung 2 zuruck, Es ist auch 
vorstellbar, dass das vorgestellte Verfahren derart 
abgewandelt wird, dass das Datenpaket zwischen der 
Vorrichtung zur Objekterf assung 1 und der Vorrichtung zur 
Weiterverarbeitung 6 nicht kontinuierlich hin und her 
gesendet wird, sondern dass die Objektdetektionseinrichtung 
2 kontinuierlich neue Datenpakete generiert, diese mit den 
Mefigrofcen in beschriebener Weise fiillt und im weiteren an 
die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 sendet. In diesem Fall 
wird der Vergleich, ob die erkannten Objekte zweier 
aufeinanderfolgender Meflzyklen als wiedererkannt markiert 
werden oder als neuerkannt markiert werden, von der 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 durchgef iihrt . 

In Figur 3 ist eine weitere Variante des beschriebenen 
Verfahrens dargestellt. In Block 14 ist vorgesehen, dass die 
Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 6 an die Vorrichtung zur 
Objekterf assung 1 ein Datenpaket fur eine vorbestimmte feste 
Anzahl an Objektmelidaten sendet, wobei dieses Datenpaket die 
Objektbezeichnungen, die beispielsweise eine f ortlauf enden 
Nummerierung sein kann, enthalt sowie ein D/V-Fenster 



enthalt, das als Filtervorgabe ftir die 

Objektdetektionseinrichtung 2 vorgesehen ist. Im n&chsten 
Schritt 15 filtert die Objektdetektionseinrichtung 2 die 
erkannten Objekte nach den Kriterien des vorgegebenen D/V- 
Fenster s, indem nur die Objekte weiterverarbeitet werden, 
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deren Abstand zur Sende- und Empf angseinrichtung 4 geringer 
ist als der vorgegebenen Abstandsgrenzwert des D/V-Fensters 
und/oder nur die Objekte weiterverarbeitet werden, deren 
gemessene Ge'schwindigkeit geringer ist als der vorgegebene 
Geschwindigkeitsgrenzwert des D/V-Fensters . Im nachsten 
Schritt 16 schreibt die Objektdetektionseinrichtung 2 die 
Objektmefldaten der gef ilterten- Obj ekte in das Datenpaket, 
wodurch eine Reduzierung der zu iibertragenden Daten erreicht 
wird. Weiterhin werden die in das Datenpaket geschriebenen 
Objektdaten dahingehend gekennzeichnet, ob es sich hierbei 
um ein erstmalig erkanntes Objekt oder urn ein wiederholt 
erkanntes Objekt handelt. Diese Information wird von der 
Objektdetektionseinrichtung 2 durch den Vergleich der von 
der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 iibermittelten 
Objektbezeichnungen mit den aktuellen Meftdaten der erkannten 
Objekte 5 erreicht. Im darauf f olgenden Schritt 17 wird das 
Datenpaket von der Objektdetektionseinrichtung 2 uber die 
Anschluftelemente an einen Datenbus 3. und 8 sowie uber den 
Datenbus 9 an die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 
weitergeleitet. Im f olgenden Schritt 18 werden die Meftdaten 
des Datenpakets von der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 
ausgelesen und im Rahmen der vorgesehenen Weiterverarbeitung 
verarbeitet. Im nachsten Schritt 19 wird das Datenpaket 
zuruckgeschickt, das die Objektbezeichnungen der 
tibermittelten Objektmefidaten enthalt sowie in dem Fall, dass 
das D/V-Fenster geandert wird, die neuen Abstands- und/oder 
Geschwindigkeitsgrenzwerte, die das neue D/V-Fenster 
vorgeben. Auch in diesem Ausfuhrungsbeispiel ist es denkbar, 
dass das Datenpaket, das fiber den Datenbus 9 zwischen der 
Vorrichtung zur Objekterf assung 1 und der Vorrichtung zur 
Weiterverarbeitung 6 hin und her gesendet wird nur in eine 
Richtung tibermittelt wird. Hierzu generiert die 
Objektdetektionseinrichtung 2 in der Vorrichtung zur 
Objekterfassung 1 laufend neue Datenpakete, die mit den 
Objektmefldaten versehen werden und sendet dieses Datenpaket 
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an die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 , in der durch den 
Vergleich der im vorherigen Datenpaket iibermittelten 
Objektmeftdaten und der aktuell erhaltenen MeGdaten erkannt 
wird, ob es sich um erstmalig erkannte Objekte oder um 
wiedererkannte Objekte handelt. In diesem Fall wird das neue 
D/V-Fenster, das aus einem Abstands- und/dder 
Geschwindigkeitsgrenzwert besteht, nur dann in 
entgegengesetzter Richtung, also von der Vorrichtung zur 
Weiterverarbeitung 6 an die Vorrichtung zur Objekter fas sung 
1 gesendet, wenn mindestens einer der Grenzwerte geandert 
werden soli. Es ist weiterhin auch denkbar, dass der 
Vorrichtung zur Objekterf assung 1 ein entsprechendes D/V- 
Fenster nur einmalig vorgegeben wird und die Abstands- 
und/oder Geschwindigkeitsgrenzwerte dauerhaft in der 
Objektdetektionseinrichtung 2 gespeichert werden. In diesem 
Fall entfallt die Ver&nderung und Obermittlung der neuen 
D/V-Fensterwerte von der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 an 
die Objektdetektionseinrichtung 2. 
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22.02.02 Hc/Pz 

ROBERT BOSCH GMBH, 7 04 42 Stuttgart 



. Anspriiche 

1. Vorrichtung zur Erfassung von Objekten und Ausgabe der 
ermittelten Objektdaten, wobei die Vorrichtung mindestens 
eine Objektdetektionseinrichtung sowie ein Anschluftelement 
zu einem Datenbus aufweist, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass der Vorrichtung z-ur Erfassung von Objekten mittels dera 
Anschluftelement zu einem Datenbus ein Datenpaket zugefuhrt 
wird, das zur Obermittlung von Messdaten einer konstanten, 
vorbestimmten Anzahl erkannter Objekte, vorgesehen ist. 

2. Vorrichtung zur Erfassung von Objekten und Ausgabe der 
ermittelten Objektdaten, insbesondere nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Vorrichtung zur Erfassung 
von Objekten die aktuellen MeBdaten der erkannten Objekte, 
in das Datenpaket einftigt, wobei das Objekt mit der 
geringsten Entfernung zur Objektdetektionseinrichtung 
gekennzeichnet wird und dass die Vorrichtung mittels des 
An schlufl elements zu einem Datenbus das Datenpaket auf den 
Datenbus ausgibt. 
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3. Vorrichtung nach Anspruch 1 ocier 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Kennzeichnung der Mefidaten des 
Objektes, das die geringste Entfernung zur 
Objektdetektionseinrichtung aufweist, mittels eines Flags 
erf olgt oder durch das Einschreiben der Objektdatendaten an 
einer vorbestimmten Stelle des Datenpakets erf olgt. 

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Ansprtiche 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, dass das Obj ektdetektionssystem 
eine Sende- und Empf angseinrichtung fur Radarstrahlung 
und/oder eine Sende- und Empf angseinrichtung fur 
Lidarstrahlung und/oder eine Empf angseinrichtung fur ein 
Bildverarbeitungssystem ist. 

5. Vorrichtung zur Obertragung von Daten zwischen einer 
ersten Einrichtung, die mindestens eine 

Objektdetektionseinrichtung und ein Anschluftelemenet zu 
einem Datenbus aufweist, und einer zweiten Einrichtung, die 
mindestens ein Anschlufielement zu einem Datenbus und eine 
Einrichtung zur Weiterverarbeitung der Meftdaten, die von der 
Objektdetektionseinrichtung ermittelt wurden, aufweist, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Daten mittels eines 
Datenpakets, das zur ttbermittlung von Messdaten einer 
konstanten, vorbestimmten Anzahl erkannter Objekte, 
vorgesehen ist, ubermittelt werderi. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Ansprtiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Datenbus ein CAN-Bus ist. 

7. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Ansprtiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung in einem 
Kraf tfahrzeug eingesetzt wird, insbesondere in einer 
Einrichtung zur adaptiven Geschwindigkeitsregelung im Sinne 
einer Abstandskonstantregelung bzw. einer 
Geschwindigkeitskonstantregelung eingesetzt wird. 
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8. Verfahren zur Obermittlung von Mefldaten zwiischen einer 
Objektdetektionseinrichtung und einer Auswerteeinrichtung, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Auswerteeinrichtung ein 
Datenpaket. fiir eine. konstante, vorbestimmte Ahzahl erkannter 
Objekte an die Objektdetektionseinrichtung sehdet, 

dass die Objektdetektionseinrichtung die aktujellen Meftdaten 
der erkannten Objekte , in das Datenpaket einftugt, wobei das 
Objekt mit der geringsten Entfernung zur 
Objektdetektionseinrichtung gekennzeichnet wilrd und 
dass die Vorrichtung mittels des Anschlufielements zu einem 
Datenbus das Datenpaket auf den Datenbus ausgjibt. 

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzleichnet, dass 
die Kennzeichnung der Meftdaten des Objektes, Idas die 
geringste Entfernung zur Objektdetektionseinrichtung 
aufweist, mittels eines Flags erfolgt und/odet durch das 
Einschreibeh der Objektdaten an einer vorbestiimmten Stelle 
des Datenpakets erfolgt. 



10. Verfahren nach Anspruch 8 Oder 9, dadurch; 
gekennzeichnet, dass die Objektdetektionseinrichtung in das 
Datenpaket einftigt, ob das jeweilige Objekt b,ereits im 
vorherigen Datenaustauschzyklus erfasst war older ob es sich 

i 

um ein erstmalig detektiertes Objekt handelt.J 

11. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ahspriiche 8 bis 
10, dadurch gekennzeichnet, dass das Datenpaket, das von der 
Einrichtung, die mindestens eine I 
Weiterverarbeitungseinrichtung aufweist, an die Einrichtung 
gesendet wird, die mindestens ein Obj ektdetektionssystem 
aufweist, die Objekte enthalt, deren Mefidaten im 
vorangegangenen Datenaustauschzyklus von der Einrichtung, 
die das Obj ektdetektionssystem aufweist, an die Einrichtung, 
die die Weiterverarbeitungseinrichtung aufweist, gesendet 
wurden. 
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12. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspruche 8 bis 

11, dadurch gekennzeichnet , dass die Einrichtung zur 
Weiterverarbeitung der Melidaten der 

Ob j ektdetektionseinrichtung eine Entf ernungsgrenze und/oder 
eine Geschwindigkeitsgrenze vorgibt und die 
Ob j ektdetektionseinrichtung nur die erkannten Objekte 
beriicksichtigt, deren Entfernung zur 

Ob j ektdetektionseinrichtung unterhalb der vorgegebenen 
Entf ernungsgrenze liegt und/oder deren 
Relativgeschwindigkeit in Bezug auf das 
Objektdetektionssystem unterhalb der vorgegebenen 
Geschwindigkeitsgrenze liegt . 

13. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspruche 8 bis 

12, dadurch gekennzeichnet , - dass das Datenpaket, das fur 
eine konstante, vorbestimmte Anzahl an Objekten vorgesehen 
ist, Meiidaten ftir 8, 16 oder 32 Objekte vorsieht. 



# 
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22.02-02 Hc/Pz 

ROBERT BOSCH GMBH, 70442 Stuttgart 



Verfahren und Vorrichtung zur Ubermittlung voh Mefidaten 
Zusammenfassung 

Es wird eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Ubermittlung 
von Meftdaten zwischen einer Objektdetektionseinrichtung und 
einer Auswerteeinrichtung vorgeschlagen, wobei die 
Auswerteeinrichtung ein Datenpaket fur eine konstante, 
vorbe st innate Anzahl erkannter Objekte an die 
Objektdetektionseinrichtung sendet, die 

Objektdetektionseinrichtung die aktuellen Mefidaten der 
erkannten Objekte, in das Datenpaket einfugt und die 
Vorrichtung mittels des Anschlufielements zu einem . Datenbus 
das Datenpaket auf den Datenbus ausgibt. 

(Figur 1) 
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